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INTRODUCAO: O sistema locomotor constitui a base para sustentacdo e locomogio dos
equinos, e devido a sua complexidade e constante exigéncia, corresponde a segunda maior
fonte de distirbios na espécie. De forma geral, as alteragdes estruturais ou funcionais que
atuam sobre as estruturas envolvidas na locomog¢do sao chamadas de claudicagdes ¢
independente de sua classificagdo, manifestam-se mais claramente em movimento
(Thomassian, 2005). O diagnostico clinico é extremamente importante e exige do médico
veterinario uma andlise minuciosa e atenta dos animais, tanto em repouso quanto em
movimento, sendo que neste ultimo, o estudo da biomecanica da locomogao tem se tornado
um grande aliado. Atualmente, no mercado, existem equipamentos sofisticados para avaliacao
do movimento e suas possiveis alteragdes, mas na maioria dos casos sdo de alto valor
agregado e de acesso restrito a poucos profissionais. Nesse sentido, o estudo traz uma
alternativa vidvel, que consiste na utilizacdo de um software livre, gratuito e de acesso
publico, que possibilita uma analise criteriosa ¢ detalhada do movimento dos equinos,
sobretudo em relagdo a observacdo cinematica relacionada ao tempo de fase de apoio, o qual
fica elevado em caso de claudicagdo em membro afetado. Sabe-se também que esses animais
sao utilizados para diversos propositos e que por esse motivo, a manifestacao da claudicagao
pode estar associada a um tipo particular de uso, podendo ser mais bem evidenciada em
condi¢des especificas de movimento, como por exemplo, em trabalho, com cavaleiro sobre a

sela (Speirs, 1999). O objetivo do presente estudo foi avaliar, por meio de andlise
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computadorizada utilizando-se o software Tracker, os efeitos biomecanicos, através de andlise
cinematica da duracdo da fase de apoio relativa como porcentagem da duragdo da passada
(%), nos andamentos de equinos higidos guiados ou sob equitacio. MATERIAL E
METODOS: O trabalho foi aprovado pela Comissdo de Etica no Uso de Animais — CEUA -
PUC Minas, n° 2024/31623. Foram utilizados 10 animais, sendo 5 da raga Brasileiro de
Hipismo e 5 da raga Mangalarga Marchador. Os animais foram marcados com adesivos de
acordo com Paz et al. (2019) e posteriormente filmados sob 4 circunstancias: ao passo e trote
ou passo ¢ marcha, guiados e montados, somente pelo lado esquerdo, sempre pelo mesmo
operador em ambas as condi¢cdes. As filmagens foram submetidas a andlise no software
Tracker, sendo que para cada membro individualmente analisou-se uma passada completa,
definida como o intervalo entre dois momentos consecutivos em que as pingas desse mesmo
membro tocaram o solo. Para comparacao dos efeitos, foram analisadas como variaveis
cinemadticas os valores de duragdo da passada (s), duracdo da fase de apoio (s) e calculada
entdo a duragdo da fase de apoio relativa como porcentagem da duracdo da passada (%),
sendo a variavel cinematica avaliada neste estudo. Para avaliagdo estatistica, foram obtidos os
valores médios e desvio padrao para a variavel analisada e para identificar diferencas
significativas entre os tratamentos, foi realizado teste T de Student pareado entre as médias,
considerando-se o nivel de significincia de P<0,05. RESULTADOS e DISCUSSAO: Os
animais avaliados neste estudo ndo manifestaram sinais clinicos de claudicacdo durante ou
ap6s a realizagdo das avaliagdes cinematicas. Os valores médios e desvios-padrao para a
variavel duragdo da fase de apoio relativa como porcentagem da duragdo da passada (%), para
os animais avaliados estdo na Tabela 1. Os resultados obtidos evidenciam que ndo ha
diferenca estatistica, entre a fase de apoio tanto dos membros anteriores como pélvicos, em
ambas as racas, quando avaliados no movimento de trote ou marcha. Entretanto, em relagao
ao movimento de passo, houve diferen¢a significativa (P<0,05), em relagdo a fase de apoio
relacionada aos membros anteriores, para ambas as racas. Enquanto que, os membros pélvicos
nao evidenciaram diferengas significativas ao movimento de passo (Tabela 1). A andlise do
sistema locomotor dos equinos ¢ objeto de estudos recorrentes que, no geral, se concentram
na andlise da simetria do andamento para identificagdo de possiveis lesdes. Entretanto, a
execucdo pratica deste exame clinico especifico, pode sofrer inumeras influéncias,
principalmente a relagdo do equino com a conducgdo, nivel de treinamento e equitacao
comportamental, relacionada ao aprendizado basico de manejo. Os valores encontrados no
presente estudo corroboram com a pratica clinica comumente realizada por veterindrios de

equideos, que solicitam que os animais sejam montados para serem examinados em relacdo ao
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sistema locomotor, considerando-se o temperamento ¢ o andamento do animal (Dyson et al.,
2004). E importante destacar que, claudicagdes discretas sdo mais bem visualizadas ao
trote/marchar, o que ficou demonstrado no presente trabalho que ndo encontrou diferenca
entre o animal conduzido pelo cabresto ou montado sob equita¢do. Entretanto neste estudo,
somente foram avaliados animais higidos. Neste sentido, se faz necessdria investigacdes

futuras, incluindo animais com claudicagao.

Tabela 1: Valores médios e desvios-padrdo para a variavel duragio da fase de apoio (%), para
os animais avaliados (Mangalarga Marchador e Brasileiro de Hipismo, tanto ao passo como

no trote/marcha, guiados por cabresto ou montados

Guiado por Cabresto Montado
Variavel Raca
AE PE AE PE
PASSO
Mangalarga 67,92+3.37 | 65,16%£2,7 | 60,78+4,77 | 59,53+6,9
Marchador * 7 * 7
Brasileiro de Hipismo | ¢¢ 7441 76 | 67,66£1,6 | 65,3842,03 | 67,7842,7
(BH)
Fase de apoio * 6 * 1
relativa (%) TROTE/MARCHA
M 1 1,574 1+
angafated si32e5.85 | O TER | 47002400 | O2T1EDD
Marchador
0 0
Brasileiro de Hipismo
41,634,6 40,96+3,8
(BH) 47,17£2,20 ’ ’ 46,32+3,67 ’
4 0

AE - Membro anterior esquerdo; PE - Membro posterior esquerdo.

*Diferenca estatistica analisada pelos valores médios submetidos ao teste T Student (P<0,05).

CONSIDERACOES FINAIS: A metodologia de analise utilizada no presente estudo para
equinos clinicamente sadios propiciou resultados que corroboram com a pratica clinica
utilizada por médicos veterinarios de equinos. E importante destacar que os animais avaliados
estavam higidos, sendo assim ¢ importante que novos estudos sejam realizados, incluindo

animais com claudicacdo conhecida. Apesar disso, os dados cinematicos apresentados,
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poderdo servir como instrumento futuro para o desenvolvimento de inteligéncia artificial para
deteccdo do movimento equino, com tecnologia nacional e aplicada em ragas de cavalo

brasileiras.
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